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	 قبل از اجرای سازه باید ساختگاه آن شناسایی شود. برخی از شناسایی هم زمان با اجرا  یا  پس از اتمام  آن، انجام یا تکرار می شوند.�شناسايی های ساختگاه در دريا شامل روش های مختلف است که در این درس از نگاه اجرایی و عملیاتی و نه از دیدگاه نظری اشاره می شوند. مبانی نظری این شناسایی ها موضوع دروس مستقل است.
	چند فایل آموزشی برای عملیات شناسایی های ساختگاه داریم. در این فایل، عمليات شناسايی زیر تشریح شده است.
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